
ABSTRA.K 

Sela:rna ini para pemihk ikan secara serius ingin n1emelihara dengan 
memperhatikan kebutuhan hidup ika.n, temta_ma kebutul1m1 makan, naJTiun 
kebanyak!m da.ri mereka tidak pnnya w~.kiu/sibuk, ha.rus sering ditinggai 
bepergian, kadang lupa, dan lain-lain. 

Tujuan pera.11cangan alat ini yaitu mera.11cang alat yang dapat 
membantu pemilik ikan dalam memheri makan ikan secara teratur, mudal1, 
teruk\Ir, dan praktis guna men1enuhi kehutuhan dan kecuk\lpan makan (nutrisi) 
ikan agar tetap hidup dan sehat Temtama bagi pemelihara ikan yang tidak punya 
banyak waktu/sibuk dan sering bepergian 

~vletode yang diguna.kan tmtu_k meranc~mg alat ini yaitu pendekatan 
pera.ncangan d~.n pengembangan produk serta diduknng oleh ilmu elektronika 
dasar. Rancangan ini mempe1timbangkan jumlah ika.n per akua.rium, takaran per 
satu kali maka.l! serta total maka.l!an ya.l!g dapat ditampung alat. 

Hasil penelitian ini yaitu suatu alat otomatis pemberi makan ikan yang 
ditengkapi beberapa pilihan frekl1ensi memberi makan serta timer dengan 
hitungan 3 detik untuk memheri waktu makanan jatuh/'"'eluar Dihuat heherapa 
pilihan lubang makanan, dimana lubang-lubang tersebut dapat dipakai baik untnk 
pelet besar sampai pelet kecil, dengan diameter pilihan 0,5 em (disanmkan untuk 
pelet kec.il), l em (disarankan untt!k pelet sed<mg), dan L5 em (disa.r!:Ul.kan untuk 
pelet besar). Berat net1o alat 1,3 kg, kapasitas wadah makanan 0,119 cur\ da.n 
0,291 em~ jika menggunakan kotak tambahan. Sumber tenaga penggerak motor 
_yaitu listrik da.ri PLN. 


