
ABSTRAK 

Pada sistem pengollfroiBD kecepatan putanm motor, khususnya motor DC Shunt, 

sudah Bering dijumpai sistem pengonlroiBD secara aoalog. Pada sistem ini semua 

bagiBD dari proses peugontrolan, sep«ti penghasil pulsa, pengatur pulsa, umpan balik, 

dan pembanding antara umpan balik dengan Input, dibuat secara hardware. 

Apabila sistem pengontroiBD Motor DC Shunt dilakukan dengan DH~manfl!atkan 

mikrokontroler, pembuatan hardware pada beberapa bagiBD sistem kontrol, seperti 

pengatur pulsa dan pembanding antara umpan balik dengan input, dapat dibuat secara 

software, sehingga dapat meminimalkan pembuatan hardware dan lebih tleksibel. 

Atas dasar ini maka direncanakan pembuatao alat pengatur kecepatan putaran 

(RPM) Motor DC Shunt dengan menggunakan Mikrokollfroler 8951. AlasBD 

dipakainya Motor DC sebagai obyek pengontrolBD dikarenakan lebih mudahnya 

proses peJ1811luran kecepatan pada Motor DC ini daripada Motor AC. 

Setelah DH~Iihat basil pengujian atas alat yang dibuat, maka dapat dibuat 

kesimpulBD secara umum bahwa kemampuan dari alat masih jauh dari sempurna. Hal 

ini terlihat dari buruknya akurasi basil pengollfrolao dan nilai keluarao yang tluktuati£ 

Kinerja dari alat sebetulnya dapat diperbaiki, diaotmBDya dengan cara mengubah 

aturan yang dipskai untuk mengatur Iebar pulsa PWM. Perubahan ini te!jadi pada 

peraogkat lunak dari alat yang dibuat. Akan tetapi DH~ngingat keterbatasao waktu, 

maka perubahan ini tidak direalisasikan pada alat yang dibuat, namun menjadi suatu 

saran bagi pengembangan alat lebih laojut 
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